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シェアード・コントロールとは，機械と人間が一緒に
なって制御を行うシステムを指し，自動車の運転支援
技術の一部がこれに該当する．力覚支援操舵を例にし
て，シェアード・コントロールの研究を行ってる．

概要 Introduction

Movie of the haptic guidanceパフォーマンス評価方法 Performance Evaluation Methods

Publications

ドライビングシミュレーターで被験者12人の実験を行った. treatment
session では力覚操舵支援(haptic guidance)を用いた. それと比較するため,
control sessionでは力覚操舵支援を使用しなかった.

SDLP throughout the driving course

疲労による視覚的注意減少の事例 Case study of declined visual attention driving under fatigue

覚操舵支援（HG）の無し, 正常,
強くと，視覚フィードバック
（VF）の全体, 近傍のみ, 中距離
のみ, 遠方のみの条件で行った．
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*: p<0.05, **: p<0.01, ***: p<0.001
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Number of participants: 12

前方道路の視覚的閉塞の事例 Case study of visual occlusions from road ahead

- xi: 車両の横方向位置, 
- N: サンプル数,

- μ: 車両の平均横方向位置. 
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Time-to-lane crossing (TLC)

TLC =
DLC

𝑣

- v:速度,
- DLC:計画された車両の経路
に沿って車線との交差点まで
の距離.
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Steering wheel reversal rate (SWRR)

SWRRは1分間のハンドル方向の変化の
数として定義される. 定められた角度α
（3°）より大きいステアリング角度信
号Δθを有する反転をカウントした.
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アシストトルクThは以下の式に
よってあらわされる．
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